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1. Projektové podklady

Podkladem pro zpracovani projektu byla projektova dokumentace technologickd, fotodokumentace,
firemni podklady od zatizeni, konzultace se zpracovatelem technologické ¢asti.

Projektova dokumentace je zpracovana v souladu s pfedpisy a normami CSN platnymi v dobé jejiho
zpracovani v¢. zmén a oprav, zejména: CSN 33 2000-1 ed.2, CSN 33 2000-4-41 ed.3, CSN 33
2000-4-43 ed.2, CSN 33 2000-5-51 ed.3, CSN 33 2000-5-52 ed.2, CSN 33 2000-54 ed.3, CSN EN
62305 /1-4/ ed.2, CSN 34 1610, vyhl. 499/2006 Sb. ve znéni pozdgjsich piedpisil.

2. Rozsah projektu

Predmétem této dokumentace pro stavebni povoleni a zadani stavby v rozsahu pro vybér dodavatele
je doplnéni motorovych rozvodl a MaR kalového hospodarstvi.

Motorové rozvody fesi silnoproudé piipojeni dmychadla, solventilti a plovaka pro mezni snimani
hladin v kalojemech.

3. Zakladni technické idaje

Druh sité a napéti : 3 NPE, 230/400 V AC/TN-C-S
Ovladaci napéti : 1 NPE, 230 V AC TN-S
24V DC/ SELV

Ochrana pred urazem elektrickym proudem : Bude provedena dle CSN 33 2000-4-41 ed.3

¢l. 411 automatickym odpojenim od zdroje

- zékladni ochrana je zajiSténa zakladni izolaci zivych
¢asti nebo piepazkami a kryty souladu s ptilohou A
vyse uvedené normy

- ochrana pfi poruse je zajisténa ochrannym
pospojovanim a automatickym odpojenim v piipadé
poruchy v souladu s 411.3 a411.4 — v siti TN.
V rozvodu bude pouzito samostatnych vodi¢ti N a PE

Prostory dle CSN 33 2000-5-51 ed.3 : budou urceny protokolem v dal§im stupni PD
Nov¢ instalovany piikon :Pi=8 kW

Vypoctové zatizeni :Pp=8 kW

Uzemnéni : stavajici

Stupen dodavky elektrické energie : tieti

Kompenzace : neni feSena
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4. Technicky popis

Technologické schéma kalového hospodarstvi je na v.¢.2, dispozice na v.¢.3, rozvadé¢ Rkal2 je na
v.C. 5/1-6.

Popis funkce zafizeni.

V budové kalového hospodaistvi bude umistén novy nasténny rozvadé¢ ozn. Rkal2, ktery bude
spole¢ny pro silovou i regulacni Cast. Silova ¢ast rozvadéce bude vyzbrojena jistiCovymi vyvody,
motorovym spoustécem a stykacovou kombinaci Y/D pro piipojeni dmychadla kalojemu. Dale bude
rozvadeéc obsahovat piepétovou ochranu, pomocna relé, termistorové relé, napajeci zdroje, svorky,
zasuvky, osvétleni a dalsi ovladaci prvky a pfistroje. Na panelu rozvadéce budou umisténé signalky
a ovladace.

Motorovy spousté¢ osadit a nastavit dle jmenovitého proudu dodaného dmychadla! Pred
spuSténim je nutné zkontrolovat parametry pristroji a dodanych stroji!

Z MaR casti rozvadéce bude spinano dmychadlo kalojemt a solventily v ¢asové zavislosti.

Na panelu rozvadéce budou pro dmychadlo a solventily osazeny pfepinac¢em s moznosti volby M —
0 — A (mistné¢ — 0 — automaticky z fidiciho systému). Signalizace chodu / poruchy dmychadla a
signalizace chodu solventilii bude signdlkami na dvetich rozvadéce Rkal2. Pti pfepnuti pfepinace
rezimu do polohy 0 se pohon vzdy zastavi a nelze jej v této poloze zapnout.

Volba ptepinace v poloze ,,M* umoziuje mistni ovladani pohonu. V rezimu ,,M* Ize pohon zapnout
1 v piipadé, Zze neni funk¢ni fidici systém, nebo kdyz nebudou splnény podminky pro provozovani
pohonu.

Proto se vyuziti mistniho rezimu pfedpokldda pouze pii uvadéni do provozu, opravach, ptipadné
sefizeni daného pohonu.

Odpovédnost za chod zatizeni v mistnim reZimu piebira osoba, ktera tento rezim zvolila!

Volba piepinace v poloze ,,A* umoziiuje ovladani pohonu automaticky dalkové z fidiciho systému.
Zvoleni rezimu ,,A* je signalizovano do fidiciho systému. V automatickém rezimu budou funk¢ni
vSechny souvisejici vazby a blokady jednotlivych pohonti.

Svételna signalizace CHOD je odvozena od zapnutého pomocného kontaktu silového stykace nebo
relé ptislusného zatizeni.

Svételna signalizace PORUCHA je odvozena od zapnutého pomocného kontaktu tepelné ochrany,
rozepnutého pomocného kontaktu motorového spoustéce dmychadla.

Do fidiciho systému kalového hospodaistvi budou od dmychadla pfendseny informace CHOD,
PORUCHA a AUTOMATICKY REZIM, od solventili budou pienaseny CHOD a
AUTOMATICKY REZIM. Informace budou poskytovany formou beznap&tovych kontaktd, které
budou napajeny napétim 24VDC ze strany fidiciho systému.

Pohony budou z fidiciho systému ovladany signaly START / STOP. Signaly budou piipojeny pies
pomocna relé, jejichz kontakty budou piipojeny do ovladacich obvodi jednotlivych pohond.

Na panelu a do fidiciho systému budou déle signalizovany hladiny v kalojemech.

Funkce a nastaveni bude upfesnéno technologem pfti realizaci dle dodané¢ho zatizeni. Nasledujici
popis je pouze orientacni.

Dmychadlo M1 a solenoidy kalojemu YV1.1.2

Z rozvadece bude spinano dmychadlo M1 v zavislosti od otevieni solenoidovych ventild YV1.1,2.
Solenoidové ventily budou fizeny v ¢asovém rezimu. Solenoidovy ventil YV1.1 je pro rozruseni
kalu v kalojemu 1 a YV1.2 pro kalojem 2. Chod solenoidovych ventili bude vzajemné blokovan.
Soucasn¢ budou v regulatoru sledovany doby chodu dmychadla a solenoidovych ventill.
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Signalizace chodu a poruchy dmychadla je dvoustavovou signdlkou HL1 a signalizace chodu
solenoidli jednostavovymi signalkami HL1.1,2, umisténymi na panelu rozvadéce Rkal2. Dale jsou
na panelu deblokacni ptepinace SA1 a SA1.1-2 s polohami ,,Mistn¢*“-0-,,Automaticky*. V bézném
provozu budou pfepinace piepnut do polohy ,,A“. Do regulatoru budou zavedeny signaly o chodu,
poruse a prepnuti ptepinacii do polohy ,,A* beznapétovymi kontakty.

Hladina v kalojemu 1 bude kontinudln¢ méfena tenzometrickym snima¢em LIC1, hladina v
kalojemu 2 snimac¢em LIC2.

Déle budou v kalojemech snimany hladiny plovakovymi spinaci. Snimany budou 1. odbérna,
2.0dbérna a maximalni hladina, které budou signalizovany na panelu rozvadéce signalkami HLS.1-3
pro kalojem 1 a signalkami HL5.4-6 pro kalojem 2. Signalizace hladiny je pfimo od plovakovych
spinact SL5.1-6.

5. Rozvadéce a provedeni elektroinstalace

Rozvadé¢ kalového hospodaistvi oznaceny Rkal2 bude oceloplechovy nasténny rozvadéc v kryti
IP54 / TP20. Rozvadé¢ RM bude umistén v budové kalového hospodarstvi. Piivod bude shora,
vyvody zrozvadéCe budou vrchem. Rozvadéc¢ Rkal2 bude napajen kabelem CYKY-J 5x6
ze stavajiciho rozvadéce kalolisu (na v.¢.3 ozn. Rkall). Do rozvadéce kalolisu bude za hlavni
vypina¢ doplnén jisti¢ 40C/3 pro rozvadéc Rkal2.

Na vstupu bude rozvadé¢ Rkal2 vyzbrojen hlavnim vypina¢em se jmenovitym proudem 32A s
polohomi ZAP — VYP.

Elektrorozvody budou provedeny médénymi kabely typu CYKY, ve stavebnich objektech
uloZzenymi v draténém zlabu a v plastovych liStach, jednotlivé kabely k pohoniim pak v tuhych nebo
ohebnych plastovych trubkach. Do kalojemt budou kabely vedeny z objektu po fasad¢ a nasledné
ve zZlabu nebo trubce pripevnéné na konzolach k zebiiku.

V kalojemu budou plovéky a tenzometry zavéSeny na nerezové konzole pfipevnéné k vnitfnimu
Zebiiku.
Veskeré spoje a krabice budou umistény vné kalojemtl.

Pro napéjeni elektrickych pohonti budou pouzity celoplastové kabely s plnymi nebo sektorovanymi
médénymi jadry typu CYKY.

Pti kladeni kabelG musi byt zachovan nejmensi polomér ohybu pro celoplastové kabely tj. z
vngjsiho priméru kabelu.

Elektromagnetickd kompatibilita

V rozvadéci Rkal2 bude pied PLC osazena piepét'ova ochrana typ 3.

Vlivy na zivotni prostredi

Préace uvedené v tomto projektu a také provoz elektrického zatizeni navrzeného timto projektem nemaji
negativni vliv na okolni Zivotni prostiedi a nevyzaduji proto zvlastni opateni.

Bezpecnost prace

V ptipad¢ poruchy, havérie apod. 1ze elektrické zafizeni vypnout hl. vypinac¢em na rozvadéci Rkall
nebo Rkal2 nebo jisticem v hlavnim rozvadéci COV. Manipulace na el. zafizeni musi byt provadéna
dle platnych bezpecnostnich ptedpist.
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Doporucujeme uzivateli, aby v urenych lhitdch pozadal odborny zavod o piezkouseni funkce a
ochrany el. zafizeni.

Projektova dokumentace je zpracovana dle Elektrotechnickych predpisit CSN, dle kterych musi byt
montaze realizovany a udrzovany.

Elektromontazni prace nesmi byt provadény svépomoci. VSechny montazni prace je nutno provést
dle platnych Elektrotechnickych ptedpisi CSN a pii veSkeré montdzi musi byt pouzito materialu
rovnéz dle CSN.

Stavebni Gpravy jsou obsazeny ve stavebni ¢asti projektu.

Elektrické zatizeni musi byt provedeno v souladu s platnymi ¢eskymi normami a ptedpisy, zejména
pak CSN 33 2000-4-41 ed.3 (Ochrana pied Grazem el. proudem), CSN 33 2000-4-43 ed.2 (Ochrana
pted nadproudy), CSN 33 2000-5-52 ed.2 (Elektricka vedeni), CSN 33 2000-5-54 ed.3 (Uzemnéni a
ochranné vodi&e). Pravidla pro obsluhu a praci na el. zafizeni a kvalifikaci obsluhy stanovi CSN
EN 50 110-1 ed.2 (Obsluha a prace na el.zatizent).

Prace souvisejici s timto projektem nevyzaduji mimotadnych bezpecnostnich opatieni nad ramec
béznych zvyklosti a nemaji negativni disledky na zdravi pracovnikii.

Uvedeni do provozu

Pied uvedenim do provozu musi byt zajistén souhlasny stav s projektovou dokumentaci a musi byt
provedena vychozi revize dle CSN 33 2000-6 ed.2 a zafizeni vyzkouSeno.

Pied prfedanim el. rozvodl do provozu musi byt dodavatelem ptedana vychozi revizni zprava dle
CSN 33 2000-6 ed.2 a souhlasné stanovisko TICR. Dale je nutné, aby dodavatel montaznich praci
fadné poucil uzivatele o provozu a funkci zafizeni, o provadéni kontroly ochrany ptfed urazem el.
proudem.

6. Uzemnéni a pospojovani

Do betonovych zakladi pod nové nadrze bude polozen pasek FeZn 30/4mm jako zékladovy zemnic, ke
kterému budou nerez dratem o10mm piipojeny nové nadrze a dalsi kovové konstrukce. Zékladovy zemni¢
nadrzi bude propojen se stavajici zemnici soustavou objektu. Svorky v zékladu budou v provedeni nerez.
Piivody od zakladového zemni¢e se musi chranit proti korozi pasivni ochranou viz CSN 33 2000-5-54
ed.3 ¢l. N.7.3 az 7.5. Zakladovy zemni€ spojit s armovanim zdklad vhodnymi nerez svorkami po cca Sm.

Nova kovova zatfizeni ve stavebnich objektech (kovové konstrukce, dmychadlo, rozvadé¢ Rkal2,
apod.) budou propojeny dratem CY (pospojovany) k hlavni ochranné pftipojnici rozvadéce a
uzemnény na ekvipotencinalni piipojnici EP.

Hromosvodni soustava na objektu zlistane zachovana. Jimaci ty¢e budou vyménény za delsi, tak
aby piesahovaly nové kalojemy alespoii o 1m.

Ochranu pred bleskem provést dle CSN 62305 /1-4/ ed.2 a CSN 33 2000-5-54 ed.3.
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7. Soupis spoti‘ebicu

Oznaceni |Nazev Napéti Piikon | Poznamka
spotrebicCe /V/ /kW/
Rkal2 Rozvadéec kalového hospodaistvi 400 32A
M1 Dmychadlo kalojemi 400 7,5
YVI.1 Solenoidovy ventil — kalojem 1 230 0,1
YV1.2 Solenoidovy ventil — kalojem 2 230 0,1
SL5.1-6 Ponorny / hladinovy spina¢ — 6ks 230
celkem 8 kW

8. Popis méricich, ovladacich a signaliza¢nich okruhu

Pro fizeni technologie kalového hospodaistvi je uvazovan PLC regulator Tecomat Foxtrot umistény
v rozvadé¢i Rkal2 a ovladacim dotykovym displejem na panelu rozvadéce. Cast MaR fesi
kontinudlni méfeni hladin v kalojemech. Mezni sniméani hladin v kalojemu (6x) je v ¢asti
silnoproudu a do PLC modulil je zavedeno beznapétovymi kontakty. Ridici systém fesi spinani a
vypinani dmychadla a solventilli, registraci poctu hodin chodu jednotlivych zatizeni, poruch a
dalsich ukont na zakladé pozadavki technologie.

Jako propojovacich vodi¢i bude pouzito médénych vodict typu CYKY a stinénych typu JYTY,
TCEKFY, ulozenymi voln¢ ve Zlabech a vkladacich listach, pripadné v elektroinstala¢nich trubkach.
V mistech s moznosti mechanického poskozeni budou kabely chranény plastovymi ohebnymi
hadicemi.

Ridici systém zabezpeluje automaticky provoz technologickych ¢asti, ¥idi a zaroven opticky
oznamuje veskeré dulezité udaje, které by mohly ohrozit bezpe¢ny chod COV.

Binarni vstupy a vystupy jsou na trovni 24V DC, analogové vstupy jsou volitelné 0-10V nebo 0(4)-
20 mA.

Ridici systém bude zalohovan akumulatorem, aby v piipadé vypadku napajeni bylo zajisténo
zasilani poruchovych hlaseni. Akumulator bude v hermetickém provedeni nevyzadujici udrzbu po
dobu 3 let a bude trvale dobijen.

Snimani hladin v kalojemech — LIC1, LIC2

Do regulatoru budou zavedeny signaly 4-20 mA z tenzometrickych snimac¢t hladiny. V regulatoru bude
mozné sledovat okamzitou hladinu a signalizovat dosazeni meznich hladin. Pfipadné bude mozné tyto
signaly vyuzit pro regulaci stavajici technologie COV. Rozsahu 4-20 mA odpovida hodnota 0-6 m.

Udavané mérici rozsahy pristroji jsou predpokladané a mohou se li§it v zavislosti na dodanych
pristrojich.

Mezni snimani hladin v kalojemech

Pro sniméani odbérnych a maximalnich hladin jsou v silnoproudé c¢asti projektu v kalojemech
umistény plovakové spinace, ze kterych budou pfes pfevodni relé zavedeny beznapét'ové signaly na
DI vstupy regulatoru.
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Ovladani a signalizace motort

Rucni ovladani bude zajisténo z elektroinstalace ovladaci na panelu rozvadéce Rkal2, automatické
ovladani bude z ftidiciho systému po piepnuti prislusného ovladace do polohy ,,A*. Signalizace
chodu budou zavedeny do regulatoru. Reguldtor bude dle nastavenych parametrii ovladat
dmuchadlo a solenoidy. Nastaveni hodnot pro spinani a vypinani bude upfesnéno dle vysledkl
zkusebniho provozu.

Havarijni stavy

Pti dosazeni meznich hodnot bude provedeno vypnuti dmychadla a solenoidovych ventilli, spusténa
svételna signalizace a proveden zapis do provozniho deniku v PLC regulatoru.

Signaliza¢ni okruhy
Signalizace poruchy dmychadla je provedena signalkou na panelu Rkal2.

Elektromagnetickd kompatibilita

Zavleceni rusSivych signali do meéficich a signalovych kabelil je zabranéno oddélenym ulozenim
téchto kabelti s minimalnim rozestupem 10cm.

9. Prehled znacek
a) Oznadeni velidiny (prvni pismeno)

T - teplota L - hladina
F - mnozstvi, pratok Q - sniméni chemické veli¢iny

b) Zpracovani informace (druhé a dalsi pismeno)
C - regulace H - dalkové ovl.:zap.-vyp.
I - informace A — signalizace
Z - blokovani

¢) Oznaceni signalizace

H - maximum L - minimum

10. Pienos dat

V ramci arealu COV bude pomoci dvou wifi routerii vytvofena ethernetovéa sit PLCNet. Jeden
router bude umistény v provozni budové COV a druhy v budové kalového hospodaistvi. PLC
budou zapojené do sit¢ PLCNet. Zapojeni a nastaveni bude provedeno dle firemni dokumentace.

11. Archivace dat

V PLC budou ukladana provozni data a to zejména motohodiny a hladiny kalojemech. Cetnost
ukladani a hloubka archivu bude upiesnéna pii realizaci, dle pozadavku provozovatele. Archivaci
dat bude zajistovat PLC doplnéné o ptislusné moduly dataloggeru a pamétovou kartu.

Poznamka

Realiza¢ni firma si zpracuje vyrobni dokumentaci na konkrétni dodana zatizeni a piistroje dle jejich
zvyklosti a preferenci investora a provozovatele.
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